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2. Programa e Contetidos
3. Material de Apoio

4. Bibliografia

5. Avaliacao

6. Sensores Inteligentes: Introducio
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Laboratorio de Robodtica Movel - LRM

L R M http://lrm.icmc.usp.br/

Layorarorio de Robotica Movel

Instituto Nacional de Ciéncia e Tecnologia
em Sistemas Embarcados Criticos

4

Agosto 2010




USP- ICMC - SSC0715- Turma 2010/2
Sensores Inteligentes / Enfase: Robética 1 Obj etiVOS da Disciplina

Prof. Fernando Osério — PAE Daniel Sales

Sensores Inteligentes
e Obijetivos

Capacitar os alunos a lidar com a integragédo de conceitos tedrico-praticos
para a utilizagdo de sensores e atuadores aplicados a robdtica.

Seréo abordadas técnicas de fusdo de sensores, extragdo de caracteristicas,
filtragem e classificacéo de dados e técnicas de tomada de deciséo.

e Programa

- Estudo e implementacédo de modelos de sensores e atuadores inteligentes
e suas aplicagdes na robotica.

- Implementacao de algoritmos de estimacgéo, classificagcao e
filtragem de dados.

- Sistemas hibridos para processamento de dados dos sensores.

- Aplicacgao de técnicas de tomada de decisdo em fungéo de dados
obtidos de sensores.

5 JUPITER: https://sistemas2.usp.br/jupiterweb/obterDisciplina?sgldis=SSC0715
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SEMRNA DATR Topicos de Bula

01 .... 04508 BA01: Inicio do Semestre 2010/2. Apresentagdo da disciplina: Programa,
02 .... 11/08 AD2: Introdugdc Visdo Computacional: OpenCV
Sensores 03 .... 18/08 R03: Visdoc Computacional: Segmentagdo de Imagens
04 .... 25/08 BAD4: Viséo Computacional: Tracking Features / Correlagdc de Imagens
.
Intellgentes 05 ... 01709 RA0S: Visdo Computacional: Desenvolvimento do Trabalho - TPO1
06 ... 0&/08 SEMANA DA PATRTA - SEM AULA
07 ... 15/09 BA06: Apresentacdo de Trabalhos - TPO1
08 ... 22/08 A07: SEMCOMP - SEM AULR / Atividades juntc a SEMCOMF (de 20/09 a 24/03)
0% ... 29/09 R08: Sensor Laser (LIDAR): Detecgdo de Obatéculos
Cronograma £
10 ... 06&/10 R09: Sensor Laser (LIDAR): Reconstrugdc 3D, Pontos de Referéncia
de [04/10 - Data limite para trancamento/cancelamento de matriculal
11 .... 13710 Al0: Fusdo de Sensores (Imagem € Laser)
Aulas [RECESSO/FERIADD - SEM AULA (Segunda e Terca 11 e 12/10)]
12 .... 20/10 SEM AULA (Motivo: Viagem CLEI - Aula compensada em outra data)
13 .... 27/10 Rll: Aprendizado de Maquina - Redes Neurais
[RECESSO/FERIADO - SEM AULA (Quinta, Sexta, Sab. - 28,29 e 30/10)]
14 .... 03/11 RAl12: Aprendizado de MAquina - Redes Neurais e Visdo
[FERIADC - SEM AULR (Segunda e Terga 01 e 02/11)]
[FERIADQO MUNICIPAL - SEM RAULA (Quinta 04/11)]
15 ... 10/11 R13: Trebalho Prdtico 02 - Desenvolvimento
16 ... 17/11 R14: Trabalho Prdtico 02 - Deaenvolvimento
[FERIADO - SEM AULZ (Sequnda 15/11)]
17 ... 2411 BR15: Apresentacdo Final dos Trabalhos (IF)
6 18 .... 01/12 Disponivel para Rula Adicional de Apresentacdoc de Trabalhos
Agosto 2010 19 .... 08/12 Disponivel para Bula Adicional de Apresentagdo de Trabalhoa
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Sensores Inteligentes

e Material de Apoio

Material on-line:
WebPage do Professor - http://www.icmc.usp.br/~fosorio/
Wiki ICMC (CoteiaWiki) - http://wiki.icmc.usp.br/

Informagées Complementares e Atualizadas:
> Consulte REGULARMENTE
> o material disponivel na Wiki-ICMC

Veja a secéo "Material de Aulas"
Veja também a segéao "Material Complementar"
Disponiveis na Wiki
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£) Osorio's Home Page - Mozilla Firefox
Arquivo  Editar Exibir Hist

o Fayoritos Ferramentas Ajuda

< DG X A % (B ntpdwwwicmousphi/~fosoriol
Sensores r—— —
Inteligentes USP - Universidade de Sao Paulo, Sao Carlos / SP é gl

ICMC - Instituto de Ciéncias Matematicas e de Computacdo %
SSC - Departamento de Sistemas de Computagdo allam Homepage in J

Prof. Dr. Fernando OSORIO

Material de Apoio

\Afiliacao Profissional:

[Professor do ICMC-USP (Universidade de Sao Paulo)

Departamento de Sistemas de Computacgo - SSC

[Linha de Pesquisa: SEER - Sistemas Embarcados Evolutivos e Robdticos|
Membro do LRM - Laboratério de Robotica Mével.

Membro da IEEE-CS, ACM e SBC.

Ensino

Disciplinas 2010/2:

* SSC0610: Organizacdo de Computadores I
) 0510; Arguitetura de Computadores
* SSC0715: Sensores Inteligentes

* SSC5897: Sistemas Multirroboticos (PG-CCMC)
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Sensores

Inteligentes

Material de Apoio

@ Ssc-715(Fosorio) - CoteiaWiki - Mozilla Firefox

3. Material de Apoio

Arquivo  Editar

T C' X Q 9 " ‘& http://wikiicmc.usp.br/index. php/Ssc-715(Fosorio) ﬁﬁn A

Exibir Histérico Fayvoritos Ferramentas Ajuda
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e Ssc-715(Fosorio) - CoteiaWiki
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Computagio
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Computecio

= Msteplicads &
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Matemsticas

Eststistica
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Outros Institutos
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Mudangas recentes
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$8C0715 - Sensores Inteligentes tl‘iqfase: Robética)
Prof. Fernando Santos OSORIO®
Estagiario PAE - Daniel Oliva Sales
Monitor - x-x-x
ICMCw-SSCw
Local: 3ala EC102 - Lab. Embarcados - Campus |l
Horario: Qua. 07:20 as 10:00

lAwsos: Inicio das aulas 04/08/201 9.

Ementa do Curso g
Cronograma de Aulas
Waterial de Aulas
Critérios de Avaliacdo
Trabalhos Praticos
Divulgacio de Notas

Material Complementar

¢
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3. Material de Apoio

Sensores Inteligentes

e Material de Apoio

- SSC0714 - Robbds Moveis Autdbnomos (F. Osorio)

- SSC0712 - Programacao de Robds Moveis (Denis Wolf)
- SSC0713 - Sistemas Evolutivos e Aplicados a Robdtica
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Sensores Inteligentes
e Bibliografia
Bibliografia Basica:

- Sebastian Thrun, Wolfram Burgard Dieter Fox. Probabilistic Robotics ,
MIT Press, 2005.

Bibliografia Complementar:
- Autonomous Mobile Robots (Control Engineering). CRC Press. (May 4, 2006).
- Intelligent Mobile Robot Navigation. Springer-Verlag. Primeira Edigao 2005.

- Roland Siegwart, lllah R. Nourbakhsh. Introduction to Autonomous
Mobile Robots, MIT Press, 2004.

- Bradski, G.; Kaehler, A. (2008),
Learning OpenCV: Computer Vision with the OpenCV Library

- SNNS Manual / JavaNNS (Stuttgart Neural Network Simulator)

- http://www.ra.cs.uni-tuebingen.de/software/JavaNNS/welcome_e.html
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Sensores Inteligentes

o Referéncias

Bibliografia...

SBC JAI 2009
Robética Movel Inteligente: Da Simulagao as Aplicagées no Mundo Real

Site:
http://osorio.wait4.org/palestras/jai2009.html
ou
Google: Robética Moével Inteligente
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Sensores Inteligentes

e Trabalhos e Provas
Avaliacédo da Disciplina SSC-715:

Trabalhos Praticos: TP1 e TP2 (Em grupos de até 3 alunos)
TP1 = Trabalho Pratico: Visdo Computacional aplicada a robética (OpenCV)
TP2 = Trabalho Pratico: Fusdo de Sensores / Aprendizado de Maquina em robdtica

Nao havera SUB (sera considerada a entrega de trabalhos)
Freqliéncia minima: 70%

Média Final da Avaliagcao (MFa)

MFa: Se TP1>=5.0 e TP2>=5.0
Entdo MFa =0.4*TP1 + 0.6*TP2
Sendo MFa = Min{TP1,TP2}

Se MFa >= 5.0 Entdo "Aprovado"
Sendo Se MFa>=3.0 Entao "Recuperacao” (REC)

13 Senéo "Reprovado”
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Sensores Inteligentes

14
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Sensores Inteligentes

=

.
B ~——

(d) Unidade Inercial

(c) Camera de Video ™™ /1) _ MicroStrain

() GPS Gamin  (b) Laser Sick LMS

(e) Camera Termal da FLIR

PathFindIR (f) Camera Videre STOC

Sterco-On-a-Chip (g) Camera Videre STOC +

Pan-Tilt +
15 Hokuyo URG Laser
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Sensores Inteligentes

16 Kit Arduino Duemilanove: Interface para Sensores e Atuadores
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USP - Universidade de Sao Paulo - Sao Carlos, SP
ICMC - Instituto de Ciéncias Matematicas e de Computagao
SSC - Departamento de Sistemas de Computagao

LRM - Profs. DENIS Wolf, Eduardo SIMOES, Fernando OSORIO
Web LRM: Http://Irm.icmc.usp.br/

Pagina pessoal: Http://www.icmc.usp.br/ ~denis/ ~simoes/ ~osorio/
E-mail: { denis, simoes, fosorio } [at] icmc. usp. br

Disciplina de Sensores Inteligentes

Web Disciplinas: Http://www.icmc.usp.br/~fosorio/

Web Wiki: Http://wiki.icmc.usp.br/index.php/Ssc-715(Fosorio)
> Programa, Material de Aulas, Critérios de Avaliagao,

> Material de Apoio, Trabalhos Praticos




